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POLITECNICOS REPLICAN MOVIMIENTOS HUMANOS EN UN ROBOT

e Con técnicas de visioén artificial, el humanoide puede replicar articulaciones de varias partes del
cuerpo

e La Nueva Escuela Mexicana pone énfasis en la ciencia, la tecnologia y la innovacion: Moctezuma
Barragan

o Este sistema, desarrollado por el IPN, puede funcionar para plataformas petroleras y cirugia
robotica

Para poder realizar ciertas labores que requieren de la pericia humana y con alto porcentaje de
seguridad, el estudiante del Instituto Politécnico Nacional (IPN), Jacobo Emanuel Cruz Silva,
desarroll6 un sistema de teleoperacion que permite replicar en un robot el movimiento del
cuerpo humano.

El Secretario de Educacion Publica, Esteban Moctezuma Barragan, ha sefialado que la Nueva
Escuela Mexicana pone énfasis en la ciencia, la tecnologia y la innovacion. Por ello, desde la
educacion inicial se promovera en las nifias y nifios el interés por estos temas, porque son parte
importante del desarrollo del pais.

En este sentido, comentd que la Secretaria trabaja en la propuesta de Ley de Ciencia y
Tecnologia, que mandata la reforma constitucional educativa recién aprobada, la cual sera la
base para promover el interés por estos rubros en las mexicanas y mexicanos, a través de
maestros plenamente capacitados en la materia.

Por su parte, el Director General del IPN, Mario Alberto Rodriguez Casas, ha sefialado que la
robdtica y las tecnologias avanzadas, son las protagonistas fundamentales de la Cuarta
Revolucién Industrial, en las que el Instituto es lider, ya que se estudian y desarrollan en varias
unidades académicas de nivel superior y posgrado, asi como en centros de estudios cientificos
y tecnolégicos.

A través de técnicas de vision artificial implementadas por el alumno de posgrado del Centro de
Investigacion en Computo (CIC), se pueden leer las articulaciones del cuerpo humano,
especialmente las de brazos y piernas. Analiza el movimiento en tercera dimension, lo mide, y
luego, mediante un algoritmo de control, lo replica en un robot.

El humanoide puede reproducir a detalle el movimiento humano, sin necesidad de usar un
traje especial o ninguna clase de aditamentos. Para lograrlo se utilizan cuatro camaras de
tecnologia Kinect ubicadas en los vértices de un cuadrado de 5 metros.
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Con un algoritmo de Inteligencia Artificial se capta en tercera dimensién el movimiento de las
articulaciones de hombros, codos, mufiecas, cuello, frente, y como referencia pecho, estomago
y cadera. “Es asi como pude reconstruir de una forma muy aproximada los movimientos y eso
me permitié calcular los angulos y la posicion de los brazos”, explicé Cruz Silva.

Destac6 que existen muchas técnicas para llevar una maquina hacia estados precisos como
estabilidad, posicidn o velocidad, una de ellas es el control difuso que se refiere a los parametros
que establecemos los seres humanos con base en la experiencia. “Es decir no empleamos
rangos exactos para determinar la temperatura de algo, solo decimos caliente, tibio o frio y los
demas entienden de lo que hablamos”, comenté.

Otra técnica para tener velocidad es usar nuevas tecnologias como tarjetas graficas o GPUS
gue son los que se encargan de hacer todos los graficos para los videojuegos, pero en este
caso son excelentes para correr los algoritmos de Inteligencia Artificial.

Una de las aplicaciones consideradas para este proyecto esta en el ambito de las plataformas
petroleras, ya que los accidentes humanos son muy graves por el continuo manejo de acidos e
inflamables. Con la ayuda de este humanoide, el operador podria hacer las instalaciones desde
un sitio seguro.

“También me gustaria aplicarlo en cirugia robética Aunque ya existen, se realizan en muy baja
escala porque aun se hace con dispositivos hapticos (palancas) a diferencia de esta tele
operacion en la cual el especialista Unicamente tendria que equiparse con un visor especial y
hacer los movimientos que habitualmente hace en la intervencién quirurgica”, indico.

El estudiante politécnico resaltdé que actualmente se encuentra en la etapa de terminar el
sistema de control y la sintonizacion con el robot para poder hacer la evaluacién de desempefio
del programa.

Jacobo Emanuel Cruz Silva realizara una estancia de investigacion el proximo semestre en la

Universidad Tecnoldgica de Munich, Alemania, para desarrollar mas medios sobre Inteligencia
Artificial, especificamente de redes neuronales.
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